[bookmark: _GoBack]题名（题名一般不宜超过25字,如超出可采用副题名形式；尽量避免使用简称和缩写;尽量避免出现“基于”“一种”字样）
作者名1,  作者名2+,  作者名3
1.单位全名 部门(系)全名,省 市(或直辖市)  邮政编码 
2.单位全名 部门(系)全名,省 市(或直辖市)  邮政编码
3.单位全名 部门(系)全名,省 市(或直辖市)  邮政编码
+ 通信作者 E-mail：***
[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK6]摘  要：摘要一般以300字左右为宜，应包括研究的问题（或目的）、方法、结果和结论。要求如下： 
(1)摘要中应排除本学科领域已成为常识的内容； 
(2)切忌将应在引言中出现的内容写入摘要，一般不要对论文内容作诠释和评论(尤其是自我评价)； 
(3)用第三人称，不必使用“本文”“作者”“我们”“笔者”等字样作为主语，以方便编辑刊用； 
(4)缩略语代号，除了相邻专业读者也能清楚理解的以外，在首次出现时必须加以说明并给出中英文全称。  详细编写要求见“摘要编写规范”。
注意：摘要质量的高低，直接影响论文的引用率和被国际检索机构的收录率。
关键词：关键词; 关键词; 关键词（要求3～8个关键词，各词间用分号“；”隔开）
文献标志码: A    中图分类号:TP***
Title (英文)
NAME Namename1,  NAME Name2+,  NAME Namename3 
1. Department of ******, University, City ZipCode, China
2. School of ******, University, City ZipCode, China
3. College of ******, University, City ZipCode, China
Abstract：为利于国际交流，论文须附英文摘要。英文摘要和中文摘要内容宜对应；请不要用“We”等第一人称作主语，以方便编辑刊用，详细编写要求见“摘要编写规范”。
Key words：keyword; keyword; keyword（要求3～8个关键词；用分号隔开；一律用小写,缩写除外） 
正文内容注意事项：
(1) 符号：正文文字、图表中的变量均用斜体（公式编辑器MathType编排），英文缩写、计量单位、函数名称、运算符号、括号等都要用正体; 相同参数与变量请用统一的形式表示(注意大小写与上下标);向量、矢量与矩阵应为粗斜体；文中的计量单位一律使用《中华人民共和国法定计量单位》。特别注意：文字叙述部分的变量及公式要求用公式编辑器（MathType）编排，并且和公式中的字体及格式保持一致。
(2) 插图：要有图序、图题及各分图题。图题文字为小5号方正书宋字体，图中文字为6号方正书宋字体，英文为Times New Roman。为保证稿件的出版质量，需要对文中插图进行编辑修改，请按如下要求提供图包。
[bookmark: bkReivew3001730][bookmark: bkReivew130001][bookmark: bkReivew2123426][bookmark: bkReivew3122325][bookmark: bkReivew3132526][bookmark: bkReivew162623][bookmark: bkReivew1052544][bookmark: bkReivew2050801][bookmark: bkReivew1151306][bookmark: bkReivew1071640][bookmark: bkReivew80555]绘制图（坐标图、流程图、框架图等），需提供可编辑的矢量图（非截图），格式为: .vsd、.vsdx、.opj、.opju、.AI、.pdf、.emf、.wmf、.eps、.exl、.ppt等，图中线条粗细统一，如有箭头要统一为“➝”。
坐标图要给出横、纵坐标的标目(即坐标名称)，标注形式为“物理量名称或符号/物理量单位”，例如“t/s” “时间/s”，坐标图要有起始值，务必将横、纵坐标的刻度线置于坐标轴内侧，图例要用不同线型或图案区分，清晰且不压图。
图像类图片直接存为：.tif、.jpg、.png（图要清晰，像素不低于300dpi）。
(3) 表格：要有表序、表题，使用三线表。表题文字为小5号方正书宋字体，表中文字为6号方正书宋字体，英文为Times New Roman；表中数字采用小数点对齐式，量需给出单位。表格不允许以图片形式插入。
(4) 文中要明确对数的底数, 可分别表示为：lg—以10为底的对数; ln─以e为底的对数; lb─以2为底的对数; loga─以a为底的对数。
(5) 缩略语代号应在首次出现时进行说明，给出中文与英文全称，例“支持向量机（support vector machine, SVM）”，若没有中文全称，可只提供英文全称。
(6) 参考文献的标注方法采用顺序编码制, 即按正文中文献出现的先后顺序连续编码(摘要、图题、表题以及章节的标题中不能出现参考文献), 并将序号置于方括号中, 以上标形式(右上角)直接放在引文后。


1	Technology of IOT&AI 智能物联技术（专题名称）	

2	Technology of IOT&AI 智能物联技术	
 

李求实 等：平衡IO和CPU的XML关键词检索		125
 

                                
基金项目：基金中文完整名称(***(编号),*** (编号))；基金中文完整名称(***(编号),*** (编号))。
作者简介: 作者名(出生年—)，性别，***(学位或目前学历)，***(职称)，研究方向为***、***；作者名(出生年—)，性别，***(学位或目前学历)，***(职称)，研究方向为***、***；作者名(出生年—)，性别，***(学位或目前学历)，***(职称)，研究方向为***、***。
收稿日期：2024-00-00  修回日期：2024-00-00



*正文部分（要求：双栏排，正文字号为10磅方正书宋字体，单倍行距）*

[image: 遗传1] HEREDITAS (Beijing) 2006,  28(8): 1~10		封面人物
4	Technology of IOT&AI 智能物联技术	
	Technology of IOT&AI 智能物联技术	3
 

   前言或引言部分主要介绍研究的目的、意义、方法、范围和背景等。（该部分不加标题，不编序号，全文应从本部分文字结束后开始加标题）
1  一级标题（章节标题一般不宜超过15字）
1.1  二级标题 
1.1.1  三级标题 
定义1（定义名称） 定义内容。 [“定理”、“引理”、“算法”等的排版格式与此相同]
证明 证明过程。[“例”等的排版格式相同]	
2 图表
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3  公式
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